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» 0 Stopniu geogmf' icznego poznania kraju
swmdczy stopien dokiladnosci posiadanej dla niego

mapy
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Podzial obiektow mapy ze wzgledu na
Ich geometrie

* Obiekty punktowe

Lp. Znak Opis Povwierzchnia

1 1 k] |

1 ® Kropka ©=0.09 mm 0.008 mum?

2. - Linia cienka o szerokosci s =006 mm -

3. - Lnie cienkie o rozstepie ¢’ =0,17 mm -

4. Lnie grube o rozstepie ¢ =0,13 nun -

3. . Ewadrat wypeliony a’ =0.3 mm 0.25 mm?

6. |:| Exvadrat pusty a” =06 mun 0,36 mm®
-_ d Przeswit pomiedzy  wypehionyrmi -

7 - konturami d=0,15 mum

g b Dwa naktadajace sie kwadraty P(h)= 0,09 mm?

h=03mm, :=0,15 mm P(h+2s)=10,36 mm?
|

9. Wystep —h =(0,3-0.4) [mum]

— - figur ztozonych -




Podziat obiektow mapy ze wzgledu na
Ich geometrie

* Obiekty linlowe + powierzchniowe

Minimalne wymiary linii o szerokoseci s =0,1 mm ustalone przez A. Saliszczewa
Lp. Znak Opis Powierzchnia
1 ] E] =

1. \/\Jj Linia owalna 0,13 mum?
H 06=07F . I

Linia kanciasta 0,10 rum?

Budynek 0,16 mm?




Ustalenie normy dla referencyjnych
obiektow mapy

Obiekty liniowe naturalne (przyrodnicze):

kanciaste owalne

0,6-0,7



Norma rozpoznawalnosci
linii rysunku o szerokosci 0,1 mm

* Normy rozpoznawalnosci linii rysunku map cyfrowych
obiektow naturalnych o ksztatcie:

- owalnym:

€ o1= 0,5 M [mm] dla dtugosci ramienia:
| dtugosci podstawy - b z [(0,6;0,7)M] [mm]
- kanciastym:
€ 02 >0,5 M [mm] dla dtugosci ramienia:
| dtugosci podstawy - b = 0,4] [mm]
- oraz budynkow o bokach tworzgcych katy proste:
€03 =0,4M [mm].




Norma rozpoznawalnosci
linii rysunku o roznej szerokosci - S

(11)

=2 fcosoy, lub &5 =2 fcosw;, (13)



Minimalne wymiary linii rysunku szerokosci — S
o ksztaltach owalnych oraz kanciastych

Wymiar w [mm] Obliczenia
m 2 o 2 Fownanis _“\‘=_‘ Fownanis | _ _1:
I (10) sinlo | siio (1L Bz (13) e oy
T P 3 L] 5 b 7 L] ] 10
0,5 |07 |02 |45° 2,0004 | 04000 | 09000 +0,084 | 1,2599 -0,0799
0.6 53° 20853 | 04168 | 09168 - 0,084 1.1001 +0,0799
Linii owalnej o _
o szerokosei - s 3?: B =
nirednione minimalne :,04:5& :':4:'54 0.9084 A=0,00 11800 A=0.00
dlngoszci
0,55 | 0.4 | 0,2 | 68°41°
Linii kanciastej _— o= ] k_
o szerokosel - 5 1.9438 | 0,5888 3%__':]_,]__!,3 - &y = -
minimalne dlugosei 0.8273
0,5 (07 |05 [435° 2 . . 00212 | 1,8095
0.6 53¢ 20853 | 1,0426 | 1,3416 -0,0212 | 1,8607
Linii owalnej o
o szerokosei - 5 E§= By =
wirednione :I:!il?imalne 2,0428: | 1.0214 1.5214 A=0.00 18351 A=0,00
diugoszci
0,55 | 0.4 | 0,5 | 68°41
Luii kanciastej ] ke
o szerokodci - s ) q &=
minimalne dhugosci 19438 | 14719 1.1892
0,5 |07 |10 |43°35 [2,0004 [ 20004 +0,0424 3,0160 | 0.0432
0,6 5 20853 | 20853 -0,0424 31184 | -0,0432
Linii nwn.lr.:L!j 2.0478: | 2.0428: o Eﬁ _
o szerokosei - 5 ! g, =
uirednione minimalne 25418 A=0,00 | 30592 A=0,000
dingosci
0,55 | 0.4 | 1,0 | 65°41°
Luii kanciastej i I
o szerokosei - 5 gf__'= &y =
minimalne dingosei 2,9438 | 2,9438 1.4918 -- 2.58400




Zadanie systemu do weryfikacji
rozpoznawalnosci linii rysunku na mapie

« Zadaniem systemu jest zweryfikowanie jednoznaczne
rozpoznawalnosci linii rysunku na mapie o dowolnej skali z uzyciem
normy, ktorg definiuje:

- najkrotszy odcinek linii rysunku,
- najmniejsze ksztatty rozpoznawalne linii rysunku.

« Do weryfikacji rozpoznawalnosci ksztattu linii rysunku na mapie,
norma uwzglednia:

- warunek konieczny [(11.1), I=1,2,3,4] — do dtugosci ao oraz ao’,

- warunek wystarczajgcy [(13.i),i=1,2,3,4] — do sprawdzenia
dtugosci podstawy — bs,

- linie rysunku o szerokosci — s,
- skale mapy - M.



Zadanie systemu do weryfikacji
rozpoznawalnosci linii rysunku na mapie - cd

» Ustalenie rozpoznawalnosci linii  na mapie, pozwala na:

- sprawdzenie z uzyciem trojkata elementarnego dtugosci
odcinkow tworzgcych linie badang, czy zachowane sg
warunki (5). Jesli linia rysunku spetnia warunki, to jest
rozpoznawalna,

- stwierdzenie jednoznaczne o linii badanej, ze rysunek
jest nie rozpoznawalny, gdy tylko jedna dtugosc nie
spetnia warunku (9) lub (6) dla linii o szerokosci - s.



Proces weryfikacji — Jego przebieg

Wprowadzenie
—> szerokosci linii i
skali

Dane
wejsciowe

Wczytanie
wierzchotkow linii

Nie

Weryfikacja
rozpoznawalnosci

A

Korekta

Wizualizacja




Weryfikowana linia i jej reprezentacje o roinej

szerokosci - S

0.1 mm

0.2 mm

0.5 mm

1.0 mm



WniosKi

1. W procesach generalizacji kartograficznej
wprowadzenie normy, eliminuje ustalane przez
uzytkownika parametrc’)w ,,tolerancji w operatorach
generalizacji”. Ich usuniecie jest warunkiem koniecznym
do jednoznacznosci, a tym samym jego powtarzalnosm
ktora w automatyzacji procesu | jego ocenie
doktadnosci jest niezbedna.

2. Norme rozpoznawalnosci najkrotszego odcinka linii
rysunku o szerokosci 0,1mm na mapie, definiujg warunki

(5) 1(6).
3. Norme rozpoznawalnosci linii 0 szerokosci 0,1mm
definiuje trojkat elementarny, dla map:

- analogowych, gdy zachowany jest warunek (3),
- cyfrowych, gdy zachowany jest warunek (5),



Whnioski - cd

4. Rozpoznawalnosc linii rysunku obiektow zalezy
od sposobu tworzenia linii, stgd podziat obiektow
na naturalne (owalne, kanmaste) |
antropogeniczne (budynki). W obiektach
antropogenicznych katy sg bliskie 900,, a
naturalne ich wartosci przyjmujg owalne (ponizej
600), kanciaste (powyzej 600).

5. Obiekty o szerokosci linii - s, okreslone sg
zaleznosciami (11) i (13).

6. W bazie model DLM powinien przechowywac
dane (o linii rysunku w kolorze czarno-biatym),
ktore zachowujg wymiary zdefiniowane w
normach.



Dziekuje za uwage



